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1 RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS

Vous devez les lire attentivement. Linobservation des avertissements suivants peut rendre certaines situations dangereuses.

/N ATTENTION L'UTILISATION DU PRODUIT DANS DES CONDITIONS ANORMALES NON PREVUES PAR LE CONSTRUCTEUR PEUT SE REVELER
POTENTIELLEMENT DANGEREUSE. PAR CONSEQUENT, RESPECTEZ LES CONDITIONS PREVUES DANS LES PRESENTES INSTRUCTIONS.

/N ATTENTION DEA SYSTEM VOUS RAPPELLE QUE LE CHOIX, LA POSITION ET L'INSTALLATION DE TOUS LES DISPOSITIFS ET LES MATE-
RIAUX QUI CONSTITUENT L’ENSEMBLE COMPLET DE LA FERMETURE, DOIVENT ETRE EXECUTES CONFORMEMENT AUX DIRECTIVES EUROPEENNES
2006/42/CE (DIRECTIVE MACHINES) ET SES MODIFICATIONS ULTERIEURES, 2004/108/CE (COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE),
2006/95/CE ET SES MODIFICATIONS ULTERIEURES (APPAREILS ELECTRIQUES A BASSE TENSION). DANS TOUS PAYS EXTRACOMMUNAU-
TAIRES, NON SEULEMENT VOUS DEVEZ SUIVRE LES NORMES SPECIFIQUES EN VIGUEUR MAIS, POUR ATTEINDRE UN NIVEAU DE SURETE SUFFISANT,
ON VOUS CONSEILLE D’OBSERVER AUSSI LES PRESCRIPTIONS DES DIRECTIVES SUSMENTIONNEES.

/N ATTENTION VOUS NE DEVEZ ABSOLUMENT PAS UTILISER CE PRODUIT DANS UN MILIEU EXPLOSIBLE, NI DANS DES MILIEUX QUI PEUVENT
ETRE AGRESSIFS ET QUI PEUVENT DETERIORER CES PIECES.

/N ATTENTION AFIN D’ASSURER UNE SECURITE ELECTRIQUE, GARDEZ TOUJOURS NETTEMENT SEPARES (MINIMUM 4 MM EN AIR oU 1 MM
A TRAVERS L’'ISOLATION) LE CABLE D'ALIMENTATION 230V DES CABLES A TRES BASSE TENSION DE SECURITE (ALIMENTATION DES MOTEURS,
COMMANDES, ELECTRO-SERRURE, ANTENNE, ALIMENTATION DES CIRCUITS AUXILIAIRES) EVENTUELLEMENT EN LES FIXANT A L’AIDE DE PATTES
D'ATTACHE APPROPRIEES A PROXIMITE DES BORNES.

/N ATTENTION TOUTE OPERATION D’INSTALLATION, DE MAINTENANCE, DE NETTOYAGE OU DE REPARATION DE TOUTE L’INSTALLATION DOIT
ETRE EXECUTEE EXCLUSIVEMENT PAR DU PERSONNEL QUALIFIE. OPEREZ TOUJOURS QUAND L’ALIMENTATION EST COUPEE, ET CONFORMEZ-VOUS
RIGOUREUSEMENT A TOUTES LES NORMES EN MATIERE D'INSTALLATIONS ELECTRIQUES EN VIGUEUR DANS LE PAYS OU CETTE AUTOMATISATION
DOIT ETRE INSTALLEE.

/N ATTENTION L'UTILISATION DE PIECES DE RECHANGE NON INDIQUEES PAR DEA SYSTEM ET/0OU UN REASSEMBLAGE INCORRECT PEUVENT
ETRE POTENTIELLEMENT DANGEREUX POUR LES PERSONNES, LES ANIMAUX ET LES CHOSES. DE PLUS, CELA PEUT PROVOQUER DES DYSFONC-
TIONNEMENTS DU PRODUIT. PAR CONSEQUENT, UTILISEZ TOUJOURS LES PIECES INDIQUEES PAR DEA SYSTEM ET SUIVEZ LES INSTRUCTIONS
DONNEES POUR L'ASSEMBLAGE.

/\ ATTENTION L’'ESTIMATION ERRONEE DES FORCES D’IMPACT PEUT ETRE TRES DANGEREUSE POUR LES PERSONNES, ANIMAUX OU CHOSES.
DEA SYSTEM VOUS RAPPELLE QUE L'INSTALLATEUR DOIT VERIFIER QUE CES FORCES D'IMPACT, MESUREES SELON LES INDICATIONS DE LA
NOoRME EN 12245, SONT EFFECTIVEMENT INFERIEURES AUX LIMITES PREVUES PAR LA NORME EN12453.

/N ATTENTION LA CONFORMITE AUX EXIGENCES DE LA NORME EN12453 pu DISPOSITIF DE DETECTION D’OBSTACLES INTERNE EST
GARANTIE SEULEMENT SI UTILISE EN CONJONCTION AVEC DES MOTEURS EQUIPES D ENCODEURS.

/N ATTENTION ToUT DISPOSITIF DE SECURITE EXTERNE EVENTUELLEMENT UTILISE AFIN DE RESPECTER LES LIMITES DES FORCES D’IMPACT
DOIT ETRE CONFORMES A LA NORME EN12978.

ATTENTION CoNFORMEMENT A LA DirRecTiVE 2002/96/EC SUR LES DECHETS D EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET ELECTRONIQUES

(DEEE), CE PRODUIT ELECTRIQUE NE DOIT EN AUCUN CAS ETRE MIS AU REBUT SOUS FORME DE DECHET MUNICIPAL NON TRIE. VEUILLEZ

VOUS DEBARRASSER DE CE PRODUIT EN LE RENVOYANT AU POINT DE RAMASSAGE LOCAL DANS VOTRE MUNICIPALITE, A DES FINS DE RE-
CYCLAGE.
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NET24N
2 DESCRIPTION DU PRODUIT

NET24N est un armoire de commande universel pour automations DEA System a 1 ou 2 moteurs 24V avec ou sans encodeur.
La caractéristique principale de cette platine est sa facilité de configuration des entrées et des sorties en fonction de chaque besoins
assurant ainsi I'adaptabilité a tout type d’automatisation. En effet il suffit de programmer la configuration désirée pour I'automation
utilisée pour trouver les paramétres de fonctionnement déja programmeés de maniére optimale en excluant toutes les fonctions inutiles.

3 DONNEES TECHNIQUES

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03
S| S & Gho‘:r (1;3;?200 83
SN N S o) N sTOP
0 ) u o | ] LOOK - MAC =3~ <
S 'S 3 [T 22 o
5 35 a LIVI 500/502 53
550PL == 4+5mt 26mt
Tension alimentation (V) 230V ~ +10% (50/60 Hz)
Puissance nominale du 80 VA 250 VA 120 VA 150 VA 150 VA 250 VA*
transformateur (VA) (230/22V) (230/22V) (230/22V) (230/22V) (230/22V) | (230/22V)
Fusible F2 (A) (transformateur) 1A 2A 3,15A*
Batteries 2x 2x 2x 2x
12V 1,3A 12V 4A 12V 1,3A 12V 4A
Fusible F1 (A) (entrée batteries) 15A
1x BA 1x 10A 2x 5A 2x 5A 2x TA*
Sorties moteurs 24V . | ) ) )
(courant de sortie maximum) (A) Avertissement: Les valeurs ci-dessus sont calculés en prenant la puissance maximale fournie par les processeurs
respectifs. En termes absolus, le courant maximal de chaque sortie ne doit pas dépasser 10A.
Sortie alimentation auxiliaires +24 V =——= max 200mA
Sortie “Warning” +24V —— max 15 W
Sortie electro-serrure 24V —— max 5W ou max 1 art. 110
Sortie Clignotant 24V ——= max 15W
Témperature limite de PPN
fonctionnement (°C) 2050 °C
Fréquence récepteur radio 433,92 MHz
Type de codage télécommandes HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
N° maximale de télécommandes 100
géerées

* Valeur pour STOP avec lisse > 6 mt.

Livi 5/24 - Livi 8/24

. Livi 500 - Livi 502 Ghost 100 - Ghost 200
Rev - Gulliver

* Dans le cas ol vous utilisez la platine avec des mo-
teurs d’autres marques, sélectionner le paramétre
“selection typologie de moteur” en choisissant le
méme type de moteur correspondant dans notre
gamme.

L Livi 902/24
Livi 550PL Livi 905,24 Pass - Stop
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4 CONFIGURATION DE LARMOIRE DE COMMANDE

L’armoire de commande universelle NET24N peut étre utilisée pour gérer les types (=4 E) de fermetures suivants motorisées par DEA
System: portails battants et coulissants, portes de garage et barriéres.

Afin d’assurer une compatibilité maximale & chaque type (=4FE) de fermetures, la platine de commande prévoit une procédure initiale
effectuée uniquement a la premiére mise en service, pour la configuration optimale des entrées, des sorties et des parameétres (voir sché-
ma O). Une fois configurée, I'armoire fonctionnera en fonction du type (='4PE) de fermeture choisie. Aprés avoir effectué la configuration
initiale il suffit d’exécuter la programmation standard sur laquelle vous opérez.

Tous les réglages initiaux restent en mémoire méme en cas de coupure de courant (voir schéma 0).

Le type (='4PE) de fermeture configuré peut étre modifié, si nécessaire, en suivant le schéma O

PREMIERE MISE EN SERVICE DE LARMOIRE DE COMMANDE

Configuration lors de la premiére mise en service de I'armoire de commande

o Pour le premier allumage, procédez comme il AN | /
suit: R ] (i (|

(] mym J)m( Pl Ll 0
1. Alimentez la platine, I'’écran affiche en séquence /| (I

les écritures “rE5-" et “c 4PE”, clignotant;
2. Appuyez sur le bouton et maintenez-le pen-

dant 5 secondes jusqu’a ce que I'écran affiche @ \él
.
L, z
3. en agissant sur les touches (] et (=], sélection-
nez la configuration désirée en fonction du type ST =]=
d’installation (par exemple, dDE) et confirmez AH o oo
en appuyant sur le bouton ; oooo 400
A ce stade, la sélection sera stockée et rechargée O
a chaque fois dans le futur. 51

4. “eYPE", «-00-" seront affichés sur I'écran sui-

”

vis par le symbole de porte fermée “----".

Allumages ulterieurs

Si vous avez déja mémorisé une configuration,

procédez comme il suit: B POWER I =i il Rt ST ==
ON -0 ] [l - sy

Alimentez la platine, I'écran affiche en séquence *“

rE5-", “€YPE”, «-00-" suivis par le symbole de ]
porte fermée “----".

FROM
Modifier la configuration existante MEMORY %‘%'

o Sivous avez déja mémorisé une configuration et
vous voulez la modifier, procédez comme il suit:

I
o |y
[t
JE K

1. Maintenez enfoncé le bouton et alimentez la '
platine, I'écran affiche en séquence “~E5-" et “ f
E4FE” clignotant; 5

2. Appuyez sur le bouton et maintenez-le pen- !

dant 5 secondes jusqu’a ce que I'écran affiche :

<]

) K

(K
) K
JE

[
)
)

D00 (la valeur change en correspondance a la
configuration utilisée précédemment);

3. En agissant sur les touches [ et (=], sélection-
nez la nouvelle configuration souhaitée en fon-
ction du type d’installation (par exemple d02)
et confirmez en appuyant sur le bouton ;

Portails coulissants

(X
o
o
(N

i
i
D
=

/\ Larrét de la procédure d’'une modification
de configuration avant la confirmation signifie
le chargement de la configuration précédente,
sans aucune modification.

]

I
EQ
Pt
@fﬂ

Portails battants

AN Cependant, si la procédure est confirmée,
la nouvelle configuration aura la priorité et sera
rechargée a chaque fois dans le futur.

Portes basculantes

) B
n(
(N
(N

N
D
[
Dzl

[
]
]
(5

4. Lécran affichera “c 4F'E” et “- 3D =" suivis par le Barrieres

”

symbole de porte fermée “----".

I
D
L
DZl

43



NET24N

44

Exécutez les branchements éléctriques en suivant les indications de la table 1 et des schemas.
ATTENTION Afin d’assurer une sécurité électrique, gardez toujours nettement séparés (minimum 4 mm en air ou 1 mm a travers l'isola-
tion) le cable d’alimentation 230V des cables a trés basse tension de sécurité (alimentation des moteurs, commandes, électro-serrure,
antenne, alimentation des circuits auxiliaires) éventuellement en les fixant a I'aide de pattes d’attache appropriées a proximité des
bornes.
ATTENTION Branchez-vous au courant 230V ~ + 10% 50 Hz par un interrupteur omnipolaire ou un autre dispositif qui vous assure un
débranchement omnipolaire du courant. La distance d’ouverture des contacts = 3 mm;
ATTENTION Pour le branchement de I'encodeur a la platine électronique, utilisez exclusivement un cable d’acier dédié 3x0,22mm?.
Table 1 “branchement aux borniers”
1-2 aaux | Sortie +24 V ——= alimentation auxiliaire max 200mA
34 nv~ | Entrée alimentation 22V ~ du transformateur
5.6 o Entrée alimentation 24V ——= de la batterie ou photovoltaiqgue accumulateur Green Energy (faire attention aux
" | polarités).
7-8 L@-!| Sortie moteur 1
9 @ | Connexion des parties métalliques du moteurs
10-11 L@2-| Sortie moteur 2 (si présents)
12.13 WARNING | Sortie 24V =—= max 15W pour lampe témoin portail ouvert fixe (si P052=0), intermittent (si P052=1) ou lampe de
& courtoisie (si P052>1)
14 () Sortie “boost” pour électro-serrure, max 1 x art.110 (si P062=0), sortie 24V =——= max 5W impulsive (si
P062=1), pas-a-pas (si P062=2), sortie électro-frein de stationnement pour moteurs réversibles (si P062=3),
14-15 [ 3 e . ; S ) ) ; . S
sortie pour alimentation élettro-serrure avec un relais externe (si P062=4), sortiepour alimentation électro-
B O simants pour barriéres (si P062=5) ou sortie temporisée (si P062>5).
FLASH
16-17 & Sortie lampe clignotante 24 V —= max 15W art. Lumy/24A/S
© <
. - L E 8
Si vous ne l'utilisez pas, court-circuitez-la 1SN §
o o
18 Oi4 (FCC 1) 0! (STOP) 0OC (NONE) DO (NONE) 3 § %
——— Inputé6 L ac
19 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. 823
£82 o3
20 Oi2 (FCA 1) D09 (PHOTO 2) OO0 (NONE) DS (NONE) o 5 o kw0
——— Input 5 h":’ g 258
21-Com N.C. N.C. N.O. N.O. Scol @
05898
22 008 ( PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) 0t (STOP) 000 (NONE) SHT g s
———  Input4 £338%
23 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. § 228 g
(]
OO N E
24 00 (SAFETY) 0D (SAFETY) 00 (SAFETY) 00O (NONE) 0 £ S § s
——  Input3 c % & }g w0
25-Com N.C. N.C. N.C. N.O. _% g %’_n: Qh-
26 0O2 (PEDESTRIAN) 0C2 (PEDESTRIAN) 0DB (PHOTO 1) OOB (PHOTO 1) E ;’ o
——  Input2 g
27 -Com N.O. N.O. N.C. N.C. =30
O~
28 00! (START) 00! (START) 00! (START) 00((START) %
—— Inputl 2 ¢
29 - Com N.O. N.O. N.O. N.O. S3
30 Y | Entrée signal antenne radio
31 + Entrée masse antenne radio
32 (+)
32-33 DEoNEr [~ ) Entrée reseau DE@NET (actuellement non utilisé)
CON 1 Entrée alimentation 230V~ +£10% (50/60 Hz)
J5 J9 Jumper pour sélectionner le type d’ encodeur (J5=M1 - J9=M2):
an an ¢ Position “A” = moteurs avec encodeur (rappelez vous de apprendre P029=0)
¢ Position “B” = moteurs sans encodeur (rappelez vous de apprendre P029=1)
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Schémade branchementpour TYPE 00 (Coulissant)

T CABLAGES INTERNES PREDISPOSES PAR L'USINE

TRANSFORUATEUR TG IS CABLAGES EXTERNES PREDISPOSES PAR LINSTALLATEUR
ALIMENTATION max 15W
230V 50Hz £10% C__1
2.

RG58

2x0,5mm?

e -+82%
\E‘ NI

=<z

-5 [BBEE

O
® ooo e

-
s — =:I-START

27 2x0,5mm? | |
HoT =_|—|(eep)
2 — [ SAFETY (Seulement si nécessaire) ]

23| Jcom 2x0,5mm? | |

. [

23 2x0,5mm?

BB )
19 [FHcom) 2x0,5mm? | |

w [ G —- FCC1

Gl

O [WARNING FLASH

& &

12 13 14 15 1617

[N
L

O

=

MGl AYZ 143ANO
TIVLH0d NIOWFL 3dINV

naig

2x1mm?

2x0,5mm?

N¥Z13N
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TRANSFORMATEUR Schéma de branchement pour TYPE 01 (Battant)
2300122V

ALIMENTATION
230V 50Hz +10%

CABLAGES INTERNES PREDISPOSES PAR L'USINE
EEEE  CABLAGES EXTERNES PREDISPOSES PAR L'INSTALLATEUR

----- CABLAGES AVEC ENCODER SEULEMENT S| PRESENT

NvZ13N

A PN
— g [~ ] Position “A” = moteurs avec encodeur (rappelez vous de apprendre P029=0)
B "
Position “B" = moteurs sans encodeur (rappelez vous de apprendre P029=1)
I =] RS
i
i I
i
[ : \ 2x0,5mm?
i | Y
|
i | X RX L RX
] —————
[ ] a a
z z z z
i | -+250 -+255
1]
I
| NIZIN NIZN7)
H | 3130
]
]
I B 8 B 8 & ¥ n
1]
R 3x0,22 mm? haen haen 2x0,5mm?
et VERT VERT @
| BLANCH BLANCH
- T T T T ] (@]
o
~Ho = |—1|(START
- =
26[J(50) |
— " SALETY]Solenental eeoeaia)
1 2 [ eulement si nécessaire ]
' =5 [
] S 2x0,5mm? | |
) —
i | |
2 2x0,5 mm?
z = —
J7 & 19 [Fcom) 2x0,5mm? - -
18] [ STOP (Seulement si necessalre)]
H 2 m =
HIE E 7 8 9 1011 12 13 14 15 16 17 m oZ
HIEIE g =
b 532 50
3 2 9 T m
olle oS = =
] sieHiHENg sm NS}
| Gl ) 3 B2
i 5 3
[N} -
y T 2x 1 mm? m 23
[N = =
3x1,5mm? | 2x1mm? =
2x0,5mm?
_______________________________________________________ 4
_________________________________________________________ a

@

o
o
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Mot 2 (Seulement si présents)

— - - — — — — = 7 71
\ > c \
ENC 2 %
| M2 23 |
©) ) ‘
| g¢
| s LI n
i |
\
\ \
| gl (<) B us |
| 5] B E \
z 2
‘ A H A ‘
O 0 0 O O O
\ Eﬂﬁﬂ |
e O [
- BB e |
\ \
— | MARRON MARRON
VERT VERT
3x0,22mm? BLANCH| BLANCH| | |
2x0,5mm’
[
3x1,5mm?
>
=
m
N
3
38
g L/ 1
@
m 2x0,5mm?
||

Schéma de branchement pour TYPE 02 (Basculante)

TRANSFORMATEUR
230vi22v

(-

ALIMENTATION

230V 50Hz £10%

A Position *A’ = moteurs avec encodeur

LUMY/24A/S
max 15W

¥

CABLAGES INTERNES PREDISPOSES PAR LUSINE

CABLAGES EXTERNES PREDISPOSES PAR LINSTALLATEUR

;

(rappelez vous de apprendre P029=0) @ ®
Position “B" = moteurs sans encodeur L—
(rappelez vous de apprendre P029=1) RGS8 !
} 2x0,5mm? PHOTO 1
VA
TX RX
[a}
-+875
31 30
e
o
O [ (@]
—
2 2x0,5mm?
28 =N -START
27[ 2x05mm? | |
=3
25 com 2x0,5mm? | | -N.C.
2] —1 —-- SAFETY (Seulement si nécessaire) ]
.C.
. reaso ||
BT g i
21
20
IQE
18
(WARNING] FLASH
O e & O
7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
nnjim|
e | e
2x1mm?

N¥Z13N
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Schéma de branchement pour TYPE 03 (Barriéres)

TRANSFORMATEUR

230V/22V

ALIMENTATION
230V 50Hz £10%

20,5 mm?

CABLAGES INTERNES PREDISPOSES PAR L'USINE

CABLAGES EXTERNES PREDISPOSES PAR L'INSTALLATEUR

Ceissel

»O@

2x0,5 mm?

% oo E

27

ﬂ

oM

2x0,5mm?

==

FiE)

o Oooooom

9 10 11

H

>
-

2x1mm?

B

MSL A¥Z L43ANO
TIVLYOd NIOWFL 3dAVT
M|

AINVIIV-04.L0313

2x0,5mm?

2x0,5mm?

NvZ13N
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6 PROGRAMMATION STANDARD

1 Alimentation

Alimentez la carte, le display affiche en séquence les écrits “mE5-", “€4FE”, “-0 {-” (ou le type sélectionné) suivis du symbole de
portail fermé “----"

POWERR | [omogl oo === | R D=D=D=0=1
ON 0 [ il el )yt e g

* Dans le cas ol la platine a déja été programmeée et le ré-allumage a été provoqué par une panne de courant, & la premiére impulsion de
START, la procédure de réinitialisation sera effectuée (voir “rESP” dans le tableau de messages d’état a Page 59).

2 Visualisation état des entrées et compteur-manceuvres

1. Appuyez sur la touche pendant 15 secondes;

2. Lécran affichera respectivement:
L'état entrées (vérifiez qu'il soit correct); Y \g \ - m\z m
= B ey
iy DEEEl & [ ISC0me

CONTACT

=
A
A
L
i
) |
]
]

I
Compteur manceuvres totales (* voir PO64): NS
ex: L3 =3x1000* = 3000 manceuvres exécutées

5sec
[
Compteur manceuvre maintenance (* voir PO65): E4FE @ A
i N Py
ex: CLLa = 5*x500 = 2500 manceuvres a exécuter —
avant la demande d’intervention de maintenance (=~~~ = -0o- B?éb UBC'% B;S .;ﬂ .;‘ .;‘ D:‘
P I NV am R Vam\ A
compteur manceuvres maintenance inhibé) ’-Q ’-‘ "‘ D"
o [BEDT »
3. Appuyez et maintenez la touche pour obtenir une visua- Ll ) D=0 0 @
lisation cyclique des 3 opérations ou relachez la touche ——
pour sortir du paramétre. -n2- Bﬁ%%g DG@ ." ." .'ﬂ
- < O E
P D A Lt
_‘_IE_ @ D;d @ @ AR AR AR AR\
H pEEE =GR

“
f

3 Sélection du type des moteurs ! |MPO RTANT !

1. Parcourez les parameétres avec les touches et Bjusqu'é Vi-
sualiser le paramétre PO28;

2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ;

3. En utilisant les touches () et (=], configurez:

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03
— P0eg dif !
* 0055/24 * 000 Geko-An- | = 003 Livi 902/24 - | * 003 Pass
* 006 8/24 golo 905/24 * 004 Stop ‘
* 007 Gulliver - Rev | » 001 Look - Mac \\g 1 Q 1
* 002 Ghost '!; =] S T= =] = =]
* 003 Livi 500 - Yt ot Y| (OK]p] it ¥ OK
: (] = mif | S [ 5 | g
502 - 550PL | |
Attention: Dans le cas ol vous utilisez la platine avec des moteurs Q Q
d’autres marques, sélectionner le paramétre en choisissant le méme oo \oon
o 1 [SIN]N)

type de moteur correspondant dans notre gamme (voir tableau pag.
38).

4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche (I’écran affi-
chera de nouveau P028).

ﬁ
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4 Sélection du fonctionnement avec ou sans encodeur

! IMPORTANT !

Attention: rappelez-vous de régler correctement méme les jumpers
J5 et JO.

[ P_Eé_Eé_( Position “A” = moteurs avec encodeur (rappelez vous de apprendre P029=0) ]

=8 _—B8 ition “B” = =
= =3 Position “B" = moteurs sans encodeur (rappelez vous de apprendre P029=1)

1. Parcourez les parameétres avec les touches et Bjusqu'é Vi-
sualiser le paramétre P029;

2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ;

3. En utilisant les touches (4] et (=], configurez:
- dO0O0=pour les moteurs avec encodeur;
- dOO1=pour les moteurs sans encodeur;

4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche ('écran affi-
chera de nouveau P029).

5 Selectionnez le fonctionnement a 1 ou 2 moteurs

1. Parcourez les parameétres avec les touches et Bjusqu’é Vi-
sualiser la procédure PO30;

2. Confirmez en appuyant sur la touche ;

3. En appuyant sur les touches (4 et (=), réglez:
- d001=pour la fonction a 1 moteur;
- d002=pour la fonction a 2 moteurs;

4. Confirmez votre choix en appuyant la touche (laffichage affi-
che de nouveau PO30).

6 Sélection du sens de marche (seulement Type 00 et Type 03)

1. Parcourez les paramétres avec les touches (4 et (=]
jusqu’a visualiser le paramétre PO63;
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ;
3. En utilisant les touches () et (=), configurez:
- d0OOO=moteur en position standard;
- d0OO1=moteur en position inverse; P
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche
(I’écran affichera de nouveau POG3). L

Attention: Le parameétre inverse automatiquement les

v
i
i
o
N

sorties ouvre/ferme des moteurs et les entrées fins de
course ouverture/fermeture.

Y
3
o
ol

7 Reglage des cammes des fins de course

1. Parcourez les paramétres avec les touches (4 et (=)
jusqu’a visualiser la procédure PO0O1;

2. Confirmez en appuyant sur la touche ;

3. En appuyant sur les touches (OUVRE) et (=]
(FERME), positionnez le vantail au point d’arrét en

ouverture et réglez sa camme afin qu’elle écrase le
micro;

Répétez réglage de la course de fermeture.
4. Confirmez en appuyant sur la touche (laffichage
revient sur PO01).

ATTENTION Si I'opérateur 2 est présent, répétez les paramétres précédents a I'aide P002.




8 Apprentissage de la course des moteurs
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PONPE

o

Parcourez les paramétres avec les touches (4 et (=] jusqu’a visualiser la procédure PO03;

Confirmez en appuyant sur le bouton [OKj;

Lécran affiche “RPP~” clignotant, appuyez sur le bouton [OK;

Relachez le bouton lorsque “RPP~" sarréte de clignoter, La manoeuvre d’aprentissage commence avec le moteur 1 en position

ouverte (s'il parte en fermeture, coupez I'alimentation, inversez les cables du moteur et ripete I'opération);

Attendez que le vantail (ou les vantaux en cas d’utilisation de 2 moteurs) recherche et s’arréte sur la batée d’ouverture et puis sur

celle de fermeture.

Si vous voulez anticiper les butées d’arrét en ouverture, vous pouvez intervenir manuellement en appuyant la touche START (ou en

appuyant sur la touche “OK” sur la carte) simulant la butée.

Une fois la manoeuvre conclue, le display affiche “----*“.
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ATTENTION (seulement Type 01 et Type 03) Quand vous avez exécuté I'apprentissage de la course moteurs, effectuez une manceuvre
compléte (ouverture/fermeture) et apres vérifiez que le déverrouillage fonctiont de maniére propre. Au cas ou il soit trop dur, augmentez

la valeur du parameétre PO57 de 1 ou plus.

9 Apprentissage des émetteurs

2.
3.

9.1 Sélection du codage des émetteurs

1.

Parcourez les paramétres avec les touches () et (=] jusqu’a visualiser

sur le display PO27;
Confirmez en appuyant sur la touche [OK];

Sélectionnez le type de codage du récepteur correspondant a votre

émetteur en appuyant sur les touches (4 et (=}:

- d00O=rolling-code fixe (suggére);
- d001=rolling-code complet;
- d002=dip-switch;

Confirmez votre choix en appuyant sur la touche (le display affiche

de nouveau P027).

Attention: Si nécessaire varier le type de codage, et seulement si des
émetteurs avec un codage différent sont déja présentes dans la mémoi-
re, vous devez effacer la mémoire (PO04) APRES avoir défini le nouveau
codage.

_H\t‘

ca
]
o

T
i
rd

d

i

1

9.2 Apprentissage

1. Parcourez les paramétres avec les touches

et (=] jusqu'a visualiser sur le display
POO05;
Confirmez en appuyant sur la touche (OK];

Lorsque les symboles ‘| ER-" apparait, ap-
puyez sur la touche de I'émetteur que vous
voulez mémoriser;

Le display indiquera le numéro de I'émetteur
mémorisé et les symboles “}_FR~";

Répetez I'opération a partir du point 3 si vous
avez d’autres émetteurs a mémoriser;
Attendez 10 secondes jusqu’a ce que le dis-
play affiche “----“: 'apprentissage est effec-
tué.

Attention: Si vous possédez des télécommandes
Rolling code déja programmée, il est possible de
programmer un nouvel émetteur en donnant une
impulsion sur le bouton caché, le récepteur se
met en mode apprentissage.

il

E

(X

X

(N

o
x

ﬁ

51



52

NET24N

10 Modification des paramétres de fonctionnement
Au cas ou il serait nécessaire de modifier les parameétres de fonction-
nement (par exemple force, vitesse etc....):
1. Parcourez avec les touches etBjusqu’é visualiser sur le dis-
play le paramétre désiré (par ex. P032); O
2. Confirmez en appuyant sur la touche [OK); a1
3. Réglez la valeur désirée avec les touches (4 et (=};
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche (le display
indique le paramétre sélectionné précedemment)
Consultez la table a la page 56 pour vérifier la liste compléte des
“Parametres de fonctionnement”.
11 Programmation terminée
ATTENTION Une fois la programmation terminée, agissez sur les touches et Bjusqu’é ce que les initiales “- --- “ apparaissent.

Pour exécuter des opérations de “Programmation Avancée” (effacement des émetteurs, configuration entrée, etc...) allez a la page
53.
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PROGRAMMATION AVANCEE

ration avancée des entrées de commande.

1 Effacement des émetteurs mémorisés

Veuillez trouver ci-dessous certaines procédures de programmation concernant la gestion de la mémoire des émetteurs et la configu-

1.1 Effacement de tous les émetteurs

I’écran.

Attention: Aprés avoir restauré les paramétres par défaut,

vous devez exécuter la programmation de la platine a nou-
veau et vous devez ajuster tous les parameétres de fonction-
nement, en particulier, n'oubliez pas de programmer correc-

tement les paramétres de configuration du moteur (P028
- P029 - PO30).

1

P
1. Parcourez les paramétres jusqu’a visualiser PO04;
2. Appuyez sur la touche [OK;
3. Lorsque les symboles “CHRL” clignotent, restez appuyé — " %i : \' wl i \gl ——— \AT
o POOS-S{ERRE-S-DRARD
4. Rélachez la touche 0K dés que les symboles “C Rnl” de- — - = m =
viennent fixent; /| VN
5. Tous les émetteurs mémorisés ont été effacés (le display
affiche de nouveau PO04).
1.2 Recherche et effacement d’un émetteur
1. Parcourez les paramétres jusqu’a visualiser POOG; Y
2. Appuyez sur la touche [OK; P PN
3. Choisissez I'émetteur que vous désirez effacer par I'inter-
médiaire des touches (4 et (=] (es. - I03); I %t NV T/ \é,l %T
4. Lorsque que les symboles “~O03" clignotent, restez ap- D ] ok ] 0 0 (Y 0 0000 ok
puyé sur la touche OK]; = S [ ] = (2= S
5. Relachez la touche 0K dés que les symboles “r = - =" de- ' / 15\ \
viennent fixent; Q Q ‘
6. Lémetteur séléctionné a été effacé (I'affichage indiquera 002
de nouveau PO0G6).
2 Restauration des parametres de défaut
1. Parcourez les paramétres avec les touches (4 et [=] ju-
squ’a visualiser le paramétre POO7;
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ;
3. Lorsque les initiales “4EF -" clignotent, maintenez la
touche [OK}; <
4. Relacher la touche lorsque celles-ci arrétent de cli- PO
gnoter; ‘
R P P - =
Les pgrametres de Yde.f.aut ;ont rechargés pour la confi N\ | / %l T
guration en cours d'utilisation; S T=le] ETed =l = Tl =Pt \é,
5. Une fois la manceuvre conclue, POO7 apparaitra sur =] —@—»f"- - D ol i

D

—|
_|=
g E K(

B

3 Blocage/Déblocage acces a la programmation

En utilisant une télécommande avec codage dip-switch (peu importe quel type d’émetteurs utilisés), il est possible de bloquer et dé-
bloguer I'accés a la programmation de la platine afin d’empécher toute manipulation. Le réglage du dip-switch sur la télécommande
constitue le code de blocage/déblocage vérifié par la platine.

3.1 Bloc acces a la programmation

1. Faites défiler les paramétres avec les touches
etBjusqu'é ce que I'écran affiche PO0OS;

2. Accédez au parameétre en appuyant sur la touche
PK};

3. Laffichage affiche alternativement P05/ F-EE
pour indiquer que la platine est dans I'attente de
la transmission du code de blocage;

4. Appuyer sur la touche CH1 du “TX master” dans
les 10 secondes, I'écran affiche P00 /5L O
avant de retourner a la liste des paramétres;

5. Lacces a la programmation est bloqué.
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3.2 Déblocage acceés a la programmation <
1. Faites défiler les paramétres avec les touches poos
et Bjusqu’é ce que I'écran affiche POOS; Q o [t = L
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche L E.i o = | leec
& omAol S (P
3. Laffichage affiche alternativement P30 /1 OC At bt it ——— U
T ] |
pour indiquer que la platine est dans I'attente de ’:qﬁqﬂtg v
la transmission du code de déblocage; Q
4. Appuyer sur la touche CH1 du “TX master” dans PEO 04 00 =0T
les 10 secondes, I'écran affiche P35 /FrEE U A
avant de retourner a la liste des parameétres; [} E—
5. Lacces a la programmation est débloqué. o] ]
[ (] ]
3.3 Déblocage acceés a la programmation avec une réinitialisa- <
tion globale
ATTENTION! Cette procédure implique la perte de tous les ré-
glages mémorisés. ?f;i
La procédure permet le déblocage de la platine méme sans u
connaitre son code de déblocage. Fg F:
Suite a ce type de blocage, il faudra exécuter de nouveau la pro- Py m() | g
grammation de la platine et le réglage de tous les paramétres POoT
de fonctionnement, en particulier, n’oubliez pas de programmer - Qgi
correctement les paramétres de configuration du moteur (P028 &
- P029 - P030). Il faudra aussi répéter la mesure des forces d’im- NG | /
pact afin d’assurer la conformité de I'installation. PiJii] mi] =4
1. Faites défiler les paramétres avec les touches (4 et (=] jusqu’a [ miP i
ce que I'affichage affiche POOS; / | '\
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ; oo
3. Lécran affiche alternativement P35 /b0, @ \é, l
4. Appuyez sur la touche [OK, I'écran affiche F - EE clignotant;
5. Appuyez de nouveau sur la touche [0K| et maintenez-la appuyée
pour 5 secondes (en relachant la touche avant que la procé- (V]
dure soit interrompue): I'affichage affiche F - E E fixe suivie par U ) bl
dEF -, avant de retourner a la liste des parameétres;
6. Lacces a la programmation est débloqué. \AT
dERE
4 Configuration des entrées
Au cas ou I'installation demamanderait des commandes différentes et/ou
supplémentaires par rapport au a la configuration standard, il est possible de
configurer chaque entrée pour le fonctionnement désiré (ex. START, PHOTO,
STOP, ETC...).
1. Parcourez les parameétres jusqu’a visualiser ce qui correspond a I'entrée
désirée:
e PO17=pour INPUT 1, pOg 4009
e PO18=pour INPUT 2; ‘ ‘
e PO19=pour INPUT 3; Q4 Y
o PO20=pOUr INPUT 4, NN = N =] g Ny N - =]
e PO21=pour INPUT 5; R Do e T
e PO22=pour INPUT 6; T T
2. Confirmez en appuyant sur la touche (par ex. PO18); Q Q
3. Réglez la valeur correspondante au fonctionnement désiré avec les PO unon
touches et (=] (référez-vous au tableau “paramétres de configuration
entrées” page 55);
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche ('affichage indiquera
de nouveau P018).
5. Exécutez le nouveau branchement a I'entrée que vous venez de reconfi-
gurer.
5 Programmation terminée
ATTENTION Une fois la programmation terminée, agissez sur les touches et Eljusqu'é ce que les initiales “----“ apparaissent.




PAR. PROCEDURE VALEURS SELECTIONNABLES

POD Positionnement moteur 1

POOZ Positionnement moteur 2

POO3 Apprentissage course moteurs

POOM | Effacement émetteurs

POOS | Apprentissage émetteurs

PODE Recherche et effacement d’un émetteur

POOT Restauration paramétres par défault: la liste des paramétres est mise a jour avec les réglages d'usine

PO08 | Blocage accés a la programmation

POOS Apprentissage des dispositifs DE@NET connectés (actuellement non utilisé)

PO Non utilisé

PO Non utilisé

NOILYWINVYO0Yd 3a S3¥NA300dd

PO Non utilisé

B Non utilisé

PO Non utilisé

POIS Non utilisé

VALEURS DE DEFAULT
N .. (pour des différents typologie d’installation)
PAR. DESCRIPTION PARAMETRE VALEURS SELECTIONNABLES
TYPE TYPE TYPE
00 01 02
- . L * 000: IN3 type=contact disponible - A -
POE Selezione tipo ingresso INPUT_3 « 001: IN3 type=resistance constante 8K2 000 000 000
)
>
- . . ilisé
% PO Selezione funzionamento INPUT_1 . 882 2‘%’\;; ((ngrtl;tmse) IN1 oot oot oot !
=) ¢ 002: PED. (piétons)
m ; . * 003: OPEN (ouvre séparé) n . An
[ PO
i g Selezione funzionamento INPUT_2 + 004: CLOSE (ferme séparé) IN2 ooe [ oo8
g ¢ 005: OPEN_PM (ouvre homme présent)
=] . . ¢ 006: CLOSE_PM (ferme homme présent)
> o ! ) N o oo nnn
£ POG Selezione funzionamento INPUT_3 + 007: ELOCK-IN (fonction électro-serrure. Voir POG2) IN3 0o i [N ood
2 ¢ 008: PHOTO 1 (photocellule 1)
- ! ! + 009: PHOTO 2 (ph llule 2
B |eoes | Selezione funzionamento INPUT_4 ppapyulies 1((pbaortrzcsalL:):us)(e " IN4 oos goe aff oo
3 :
= * 011: STOP (bloc)
m .
z o ) ) * 012: FCA1 (fins de course ouverture Mot1) " i N -
3 POt Selezione funzionamento INPUT_5 « 013: FCA2 (fins de course ouverture Mot2) IN5 o2 oos 000 oo
E‘ ¢ 014: FCC1 (fins de course fermeture Mot1)
- ) . * 015: FCC2 (fins de course fermeture Mot2) ) )
POZZ | Selezione funzionamento INPUT_6 « 016: SAFETY 2 (barre palpeuse 2) IN6 o o 000 0oo

Gg
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serrure

* 001: “coup de bélier” activée

TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03
° PO23 | Attribution CANAL 1 émetteurs * 000: NONE (non utilisé) CH1 oot oot oot oot
o * 001: START (start)
2 . . &
3 |Po2+ | Attribution CANAL 2 émetteurs 002: PEDESTRIAN (piétons) CH2 noo 0oo 0oo ooo
g 2 * 003: OPEN (ouvre séparé)
T2 L B « 004: CLOSED (ferme séparé) e e o o
§ E PO2S | Attribution CANAL 3 émetteurs « 005: OPEN_PM (ouvre homme présent) CH3 000 0Ooo 000 ood
g : * 006: CLOSED_PM (ferme homme présent)
mo PO25 | Attribution CANAL 4 émetteurs « 007: ELOCK-IN (fonction électro-serrure. Voir P062) | CH4 ooo 000 000 0oo
=]
zm + 000: HCS fix-code
Iy P02 | Sélection type de codage du récepteur (correspondant a votre émetteur) * 001: HCS rolling-code ooo 000 000 ooo
* 002: Dip-switch
8 « 000: GEKO - ANGOLO « 004: STOP
- « 001: LOOK - MAC « 005: LIVI 5/24
2 nn [alaln] nn nr
. PO2E | Sélection du type de moteurs + 002: GHOST 100/200 « 006: LIV 8/24 0os 0oo oo3 oo3
2 ; * 003: 500 - 502 - 902 - PASS - 550PL « 007: GULLIVER - REV
3>
== P )
%‘ m Sélection du fonctionnement avec ou sans encodeur. « 000: moteurs avec encodeur
2 ﬁ P029 | ATTENTION: rappelez-vous de régler correctement méme les jumpers J5 et J9 (voir tableau 1) . 001_' moteurs sans encodeur oot oot ooo 000
§ (] ATTENTION: J5, J9 et P.029 doivent étre reglés correctement avant d’exécuter la procédure de programmation :
aRm
c P ¢ 001: un moteur - n - -
g P03 | Sélection nombre de moteur « 002: deux moteurs oot ooe oot [
PO Régulation vitesse moteurs pendant le ralentissement en ouverture LT/ o] 100%tot OHD 050 050 030
po32 Régulation vitesse moteurs pendant la course en ouverture 15%t0t..cvererererererenns 100%tot {00 i oo {00
Po33 Régulation vitesse moteurs pendant la course en fermeture ST/ (o] RN 100%tot oo oo oo oo
PO3aM Régulation vitesse moteurs pendant le ralentissement en fermeture 15%t0t. v 100%tot o§o oso 050 030
P05 | Régulation durée ralentissement en ouverture (0173 e 80%to 025 020 020 030
- P035 | Régulation durée ralentissement en fermeture (017 e A 80%tot 025 020 020 03d
> ~ X . P ~ -
§ PO Régulation force moteur 1 en ouverture (si = 100% détection obstacle désactivé) 15%tot. ...100%tot 0S50 oso = 09s
E: Po3E Régulation force moteur 1 en fermeture (si = 100% détection obstacle désactivé) 15%t0t e 100%tot o050 oso 050 09s
=
a P039 | Régulation force moteur 2 en ouverture (si = 100% détection obstacle désactivé) 15%tot. ...100%tot / 050 / 089
o ~
-1m1 POMD Régulation force moteur 2 en fermeture (si = 100% détection obstacle désactivé) ST/ (o) SO, 100%tot 7 oso / 093
=] ~
g POM! Régulation temps fermeture automatique (si = O fermeture automatique désactivée) Osec 255sec ooo ooo ooo ooo
=3
g PoME Régulation temps fermeture automatique piétons (si = O fermeture automatique piétons désactivée) [017=T R 255sec ooo ooo 000 000
=
E POM3 | Régulation durée course piétons [S3Z1 o] 100%tot 030 03s 03s 0o
m P . .
z POMM Régulation temps de preclignotement Osec....... ooo ooo 000 ooo
POMS | Régulation temps de décallage en ouverture 0SEC..oiviiriurunns / oo / /
POME Régulation temps de décallage en fermeture Osec.. 7 oo3 / 7
Fonction “immeuble en copropriété”: si cette fonction est activée, les entrées de commande en ouverture sont |  000: “immeuble en copropriété” désactivée . A - .
PO . o 2 N 8 I 0oo 000 000 0oo
désactivées pour la durée compléte de I'ouverture et du temps pause * 001: “immeuble en copropriété” activée
Fonction coup de bélier : si cette fonction est activée, avant chaque manceuvre d’ouverture les moteurs « 000: “coup de bélier” désactivée
POME | démarrent en fermeture pendant 1 seconde afin de faciliter le déverrouillage d'une éventuelle électro- : p ooo ooo 000 000

NvZ13N



Sélection modalité “inversion” (pendant la manoeuvre une impulsion inverse le mouvement) ou “pas-a-pas”
(pendant la manoeuvre une impulsion arréte le mouvement. Limpulsion suivante fait demarrer le moteur dans
le sens inverse).

* 000: “inversion”
¢ 001: “pas-a-pas”

Fonctionnement entrée PHOTO: si=0 photocellule active en fermeture et avant chaque
PHOTO 1 | démarrage; si=1 les photocellules sont toujours habilitées; si=2 les photocellules sont habilitées
seulement en fermeture. Une fois habilitée, I'activation de I'entrée PHOTO provoque: I'inversion

(pendant la fermeture), I'arrét (pendant I'ouverture), le blocage (quand le portail est fermé).
Si=3-4-5, le fonctionnement est identique aux valeurs de 0-1-2, mais avec «ferme immédiatement»
PHOTO 2 habilité: dans tous les cas, lors de I'ouverture et/ou le temps de pause, le retrait d’'une éventuelle
obstacle fait referme la porte automatiquement aprés un délai fixe de 5 sec.

¢ 000: photocellule active en fermeture et avant chaque
démarrage

* 001: photocellules toujours habilitées

¢ 002: photocellules habilitées seulement en fermeture

* 003: comme 000, mais avec “ferme immédiatement” habilité
* 004: comme 001, mais avec “ferme immédiatement” habilité
* 005: Comme 002, mais avec “ferme immédiatement” habilité

Fonctionnement du contact disponible:

- Si=0 “voyant portail ouvert fixe” (contact toujours fermé quand le portail est en mouvement ou lorsqu’il est
ouvert, il s’ouvre a nouveau uniquement a la fin d’'une manceuvre de fermeture) - Si=1 “voyant portail ouvert
intermittent” (contact intermittent lent pendant I'ouverture et rapide pendant la fermeture, il est fermé quand
le portail est ouvert, il souvre a nouveau uniquement a la fin d’'une manceuvre de fermeture) - Si>1 “lumiére
de courtoisie” (sortie ON pendant chaque mouvement, OFF quand le moteur s’arréte, aprés le retard établit).

* 000: “lampe témoin fixe”
* 001: “lampe témoin intermittent”
¢ >001 : retard a I'extinction “lampe témoin”

Activation recherche des butées méme en ouverture: les moteurs s’arrétent seulement lorsqu’ils trouvent
leurs butées, méme en ouverture.

Attention: Lors de la manceuvre d’émergence, le moteur exécute la premiére manceuvre en ouverture. E plus,
s'ily a les fins de course, le paramétre est forcé a 1.

* 000: arrét en ouverture sur le point mémorisé
* 001: arrét en ouverture sur la butée

Fonction “démarrage progressif”: les moteurs accélérent progressivement jusqu'a atteindre la vitesse
sélectionnée, en évitant des démarrages brusques.

¢ 000: “démarrage progressif " désactivée
* 001: “démarrage progressif” activée
* 002: “démarrage progressif lent” activé

Régulation durée de I’ inversion sur obstacle (détecté par le capteur anti-écrasement interne ou par I'activation
de I'entrée SAFETY/SECURITE): si=0 le moteur exécute I'inversion compléte, si>0 indique la durée (formulé en
sec) de la course, aprés l'inversion suite a la présence d’un obstacle pendant I'ouverture.

* 000: inversion compléte sur obstacle
* >000: durée de l'inversion sur obstacle
(1S€Cuuunurucranne 10sec)

Régulation durée de I’ inversion sur obstacle (détecté par le capteur anti-€crasement interne ou par I'activation
de I'entrée SAFETY/SECURITE): si=0 le moteur exécute I'inversion compléte, si>0 indique la durée (formulé en
sec) de la course, aprés l'inversion suite a la présence d’un obstacle pendant en fermeture.

¢ 000: inversion compléte sur obstacle
* >000: durée de I'inversion sur obstacle

AINJINIENNOILONO4 3a SFULINVHVd

Facilitation de déblocage manuel: Siz0, aprés la détection de la butée de verrouillage, le moteur 1 effectue
une bréve inversion pour soulager la pression sur la butée, et donc pour faciliter le déblocage manuel. La
valeur de réglage indique la durée de I'inversion. Si=0 fonction désactivée.

* 000: Facilitation de déblocage désactivée
* >000: Facilitation de déblocage activée avec durée pareil a:
(1x25ms......20x25ms)

Réglage du marge de la butée en ouverture: il régle la durée de la derniére partie de la course pendant
laquelle un obstacle est interprété comme une butée en bloquant le moteur sans effectuer I'inversion. Pour
les moteurs avec encodeur, la valeur programmée indique le nombre de tours du rotor, tandis que pour les
moteurs sans encodeur, la valeur est exprimée en% de la course maximale.

Attention: Pour les moteur sans encodeur, si PO35 (durée du ralentissement en ouverture) est >10%, il force
le marge de détection de la butée jusqu’a ce qu'il est pareil a la durée du ralentissement.

Réglage du marge de la butée en fermeture: il régle la durée de la derniére partie de la course pendant
laquelle un obstacle est interprété comme une butée en bloquant le moteur sans effectuer I'inversion. Pour
les moteurs avec encodeur, la valeur programmée indique le nombre de tours du rotor, tandis que pour les
moteurs sans encodeur, la valeur est exprimée en% de la course maximale.

Attention: Pour les moteur sans encodeur, si PO36 (durée du ralentissement en fermeture) est >10%, il force
le marge de détection de la butée jusqu’a ce qu’il est pareil a la durée du ralentissement.

Réglage force moteurs a I'arrive sur la butée. Si=0, Réglage déshabilité (la valeur de force sur la butée est
calculée automatiqguement); Siz0, il indique la valeur (en % de la valeur maximale) de force exercée sur la
butée.

(1x25ms 40x25ms) (seul t pour Type 0)
O 255 (moteurs avec encodeur)

[0/ T 100% (moteurs sans encodeur)
IO 255 (moteurs avec encodeur)
0%.covvecrrinnns 100% (moteurs sans encodeur)
O%LOt.eveverrecrererencrnne 100%tot

Fonction “Energy saving (économie d’énergie)”: S1=1 aprés 10sec d’ inactivité, la platine éteint les sorties
24V et I'écran, ils seront rallumés a la premiére commande regue (utilisation conseillée avec alimentation a
batteries et/ou panneau solaire).

¢ 000: “Energy saving” non active
* 001: “Energy saving” active

TYPE TYPE TYPE
o1 02 03
nnn nan nnn
g (SIS [MIS[E)
oo2 ooz 002
oot ooz 002
A nEn nn
oot 0eD oo
nnn nnn A
U (SIS it
nn nn nn
oot oot oo
nmn nmrn nmn
0oo ooo 0oo
nnn nan nnn
(SIS (SIS [M{S[=)
oot oo3 002
0es 025 02t
025 025 020
035 ooo 0oo
nmn nmn nmrn nmn
0oo 0oo ooo 0oo
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TYPE TYPE TYPE TYPE
00 01 02 03
¢ 000: “Sortie “boost” pour électro-serrure pour art.110
Fonctionnement sortie électro-serrure: si=0 sortie “boost” pour alimentation électro-serrure art. 110, Si=1 : 882 ,,22::2 |;ﬂ£g{sgse 22:\\// 7:::: 55\,\'\\/’
sortie 24V commandée par une entrée ELOCK_IN en modalité impulsive, Si=2 sortie 24V commandée par une | 003: "Sortie%lectrZ—frein (;u; moteurs réversibles
- entrée ELOCK_IN en modalité pas-a-pas, Si=3 Sortie électrofrein pour moteurs réversibles, Si=4 sortie 24V i DO >IN Pe ) . AR . .
POEZ . - . . . . ) o R * 004: “Sortie alimentation électro-serrures avec un relais [ ooo Ooo 0os
pour alimentations élettro-serrure avec un relais externe, Si=5 sortie 24V pour alimentation électro-aimants externe
pour barrieres, Si>5 sortie 24V commandée par une entrée ELOCK_IN en modalité temporisée (la valeur w Lo L . -
programmée indique le retard d’extinction en seconds) * 005: “Sortie alimentation électro-aimants pour barriéres
: ¢ >005: “Sortie temporisée 24V == max 5W
[(G1=To T 255sec)
Inversion diréction de marche : si=1 inverse automatiquement les sorties ouvre/ferme des moteurs et les « 000: “Installation standard
POE3 | entrées fins de course ouverture/fermeture, en évitant de modifier les cabalages en cas d'installation du | 001: “Installation inversée ooo 000 000 ooo
moto-réducteur en position inversée par rapport au standard. ’
Multiplicateur compteur manceuvres: il multiplie le nombre des manceuvres suite a la mise a jour du compteur | ¢ 000: “x100
- opérations totales. * 001: “x1000 an A - i
POEM S N N . . oo oot oot pot
Pour visualiser les valeurs des deux compteur manceuvres, se reporter a la section “Visualisation de I'état des | * 002: “x10000
entrées et compteur-manceuvres. * 003: “x100000
- Compteur manceuvres maintenance: Si=0 réinitialise le compteur et désactive la demande d’intervention,
; si>0 indique le nombre de manceuvres (x 500) a effectuer avant que I'armoire de commande exécute un pré- | ¢ 000: “Demande de maintenance: déshabilitée
E POES clignotement dg 4 secondes additionnelles pour indiquer la nécessité d’entretien supplémentaire. . >.OOO: “Nombre de manceuvres (x 500) pour demande de oo noo non oo
m Par exemple.: Si P065=050, nombre de manceuvres = 50x500=25000. maintenance
:-u' Attention: Avant de définir une nouvelle valeur du compte-manceuvres de maintenance, le méme doit &tre | (Lo...ooocoveeererereeeienenens 255)
a réinitialisé en configurant PO65 = O et, seulement plus tard, PO65 = “nouvelle valeur”.
o
_‘"'1 POES Sélection du fonctionnement sortie clignotant: Si=0 sortie clignotant intermittente; Si=1 sortie clignotant fixe | * 000: “sortie clignotant intermittente - . J— -
e - (pour clignotants avec circuit intermittent intérieur). « 001: “sortie clignotant fixe HuH HuH Huy i
o
g Fonctionnement entrée SFT: si=0 barre palpeuse toujour active, si=1 barre palpeuse active | ¢ 000: “barre palpeuse toujours activée
2 PORT SAFETY 1 | seulement en fermeture; si=2 barre palpeuse active seulement en fermeture et avant chaque | ¢ 001: “barre palpeuse active seulement en fermeture 0oo 0oo 0oo 0oo
ﬁ démarrage; si=3 barre palpeuse active seulement en ouverture; si=4 barre palpeuse active | * 002: “barre palpeuse active seulement en fermeture et
E seulement en ouverture et avant chaque démarrage; Comme pour la detection d’obstacle | avant chaque démarrage
5 électronique, les valeurs d’inversions suite a I'activation des dispositifs de sécurité SFT1 et | « 003: “barre palpeuse active seulement en ouverture
PORE SAFETY 2 | SFT2, sont sélectionées par les paramétres PO55 (Réglage durée de I'inversion sur obstacle en | * 004: “barre palpeuse active seulement en ouverture et ooo 000 000 ooo
ouverture) et PO56 (Réglage durée de I'inversion sur obstacle en fermeture) avant chaque démarrage
Arrét retardé sur fin de course: le fonctionnement du moteur est arrété 1,5 sec. aprés la detection du fin de « 000: “arrét retardé sur fin de course désactivée
POES | course. Si pendant ce retard la butée de fermeture est détectée, le fonctionnement du moteur est arrété A 2 X L ooo 000 000 ooo
immédiatement * 001: “arrét retardé sur fin de course activée
Réglage durée de la puissance au démarrage * 000: “durée de la puissance au démarrage désactivée
o3 | Attention: Si “démarrage progressif lent” activé, le réglage de la durée de la puissance au démarrage est (dureg?e Ia,pmssanceAau demarrage ad mvegu m|f1\|mum) 200 coo 200 oo
désactivé indépendemment de la valeur dans le paramétre PO70. {ngr)]:.s)duree de la puissance au démarrage jusqu'a 1,5 sec
PO Non utilisé / 7 / /
POTE Non utilisé / / / /
PO73 | Non utilisé / / / /
PO | Non utilisé / / / /
OIS Non utilisé 7 7 / 7

NvZ13N



NET24N

8 MESSAGES AFFICHES SUR LE DISPLAY

FR

MESSAGES D’ETAT
Mess. Description
- - - - | Portail fermé
I | Portail ouvert
TOPEr | Ouverture en course
105 | Fermeture en course
CEEF | Larmoire attend une commande aprés une impulsion de start, en mode de fonctionnement pas-a-pas
SEDOF | Larmoire a recu une impulsion de stop
Réinitialisation de la position actuelle: I'armoire de commande vient d’étre réinitialisé aprés une panne de courant ou la porte a dépassé le
~ECP nombre_maxi!m_al d'_ir}versions autorisées (80), sans arriver jamais a la butée de fermeture, ou le nombre maximum d’opérations consécutives
(3) du dispositif anti-€crasement.
La recherche des points de fins de course d’ouverture et aprés de fermeture en vitesse ralentie a été lancée.
MESSAGES D’ERREUR
Mess. Description Solutions possibles
- Assurez-vous qu’il n’ya pas de frictions spécifiques et / ou des obstacles pendant la
course;
Erreur de position: La procédure de réinitialisation de la | - Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
Er P | position n’est pas réussie. L'armoire de commande est| position ;
en attente de commandes. - Vérifiez que I'opération se termine correctement, en aidant manuellement, si néces-
saire, la course de la/des porte/s;
- Si nécessaire ajustez les valeurs de force et vitesse du/des moteur/s.
E-r3 Photocellules et/ou dispositifs de sécurité extérieurs | Vérifiez le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité et/ou des photocel-
73 | activés ou en panne. lules installées.
E-rY Possible panne di au circuit de puissance de I'armoire D’éb\ranchez et branchez I_e courant. Donnez un ordre d’ouverture, si la signalisation se
de commande. répéte, remplacez I'armoire de commande.
Time-out course moteurs: Le /les moteur/s a/ont - Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
Err5 | dépassé le temps de travail massimale (4min) sans position ;
s'arréter jamais. - Vérifiez que I'opération se termine correctement.
Time-out détection d’obstacles: Avec le dispositif anti- - Aczsuurrs(—:éz_»vous qu’il n’ya pas de frictions spécifiques et / ou des obstacles pendant la
écrasement désactivé, la présence d’un obstacle qui ’ . . o . )
Errb o ~.. |- Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
empéche le mouvement de plus de 10 secondes a été e
guand méme détectée. p‘o§|‘t|on o . R
- Vérifiez que I'opération est terminée avec succes.
Vérifiez le bon branchement des moteurs et leurs encodeurs;
- . Vérifiez le bon positionnement des Jumpers J5 et J9 comme indiqué dans le schéma
E~~ 1 | Mouvement des moteurs non relevé. ) :
€lectricque.
Si la signalisation se répéte, remplacez I'larmoire de commande.

9 ESSAI D’INSTALLATION

L'essai est une opération essentielle afin de vérifier la correcte installation du systéme. DEA System résume le fonctionnement correct
de toute I'automatisation en 4 phases trés simples:

e Assurez-vous que vous vous référez strictement tel que décrit au paragraphe 2 “RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS”;

e Effectuez des tests d’ouverture et de fermeture de la porte en vous assurant que le mouvement du vantail correspond a ce que vous
aviez prévu. Nous suggérons d’effectuer différents tests pour évaluer la fluidité de la porte et les éventuels défauts de montage ou
régulation;

e Vérifiez que tous les dispositifs de sécurités connectés fonctionnent correctement;

o Exécutez la mesure de la force d’'impact prévue par la norme EN12445 afin de trouver la régulation qui assure le respect des limites
prévues par la norme EN 12453.

10 ELIMINATION DU PRODUIT

ATTENTION Conformément a la Directive 2002/96/CE sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE), ce
produit électrique ne doit en aucun cas étre mis au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez vous débarrasser de ce
produit en le renvoyant au point de ramassage local dans votre municipalité, a des fins de recyclage.




